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Wiederholung und Motivation

Klassische Optimierungsprobleme aus der verfahrenstechnischen Sicht:
Apparatedesign fur optimale Prozessfuhrung, Bestimmung optimaler Prozessbedingungen
Optimierung der Anlagenstruktur, Investitions- und Betriebskostenoptimierung

Regelung: Systemidentifikation, Real-time Optimization und Model Predictive Control
Welche Beschrankungen des Losungsraums kénnen Sie Ihnen bei solchen Optimierungsproblemen vorstellen?

Welche Optimierungsprobleme gibt in Hinsicht auf Nebenbedingungen? Welche Typen von Nebenbedingungen
kennen Sie?

Passen die Methoden aus der letzten zwei Vorlesungen fur beschrankte Optimierung? Warum?
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Uberblick Giber Themen

Beschrankte Optimierung
« Grundlagen
 Visualisierung

« Klassifizierung von beschrankten Optimierungsproblemen
« Lineare - Zielfunktion und Nebenbedingungen sind lineare Funktionen

« Nichtlineare: weitere Unterklassen sind Probleme mit Gleichungsbedingungen und
Ungleichungsbedingungen

« Optimierungsmethoden
« Lineare Optimierung: Graphisch, Simplex-Verfahren, Non-Simplex-Verfahren
« Nichtlineare Optimierung: Direkte Substitution, Lagrange-Multiplikatoren, Innere-Punkte-Verfahren,

Strafverfahren
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