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Quizfrage

Ein Punkt x∗ ∈ Rn heißt lokales Minimum für die Aufgabe

Minimiere f (x), x ∈ Rn,

sodass gi(x) � 0, i = 1, . . . ,m,

und hj(x) = 0, j = 1, . . . , p.

mit zulässiger Menge X , wenn gilt:

A f (x∗) � f (x) für alle x ∈ Rn

C f (x∗) � f (x) für alle x ∈ X

B f (x∗) � f (x) für alle x aus
einer Umgebung U(x∗)

D f (x∗) � f (x) für alle x aus
einer Umgebung U(x∗),
geschnitten mit X
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Quizfrage

Was illustriert das
nebenstehende Bild?

A Jede Optimierungsaufgabe
mit Nebenbedingungen hat
ein globales Minimum.

C In einem lokalen Minimum
einer Optimierungsaufgabe
mit Nebenbedingungen ist
die Ableitung der
Zielfunktion nicht
notwendig gleich null.

B In einem lokalen Maximum
einer Optimierungsaufgabe
mit Nebenbedingungen ist
die Ableitung der
Zielfunktion gleich null.

D Die zulässige Menge einer
Optimierungsaufgabe mit
Nebenbedingungen ist
immer ein Intervall.
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Illustration notwend. Bedingungen
Minimiere f (x) := x2

1 + x2
2 , x = (x1, x2) ∈ R2

sodass h(x) := x2 − (x1 + 1)2 − 1 = 0

−2.5 −2 −1.5 −1 −0.5 0 0.5 1 1.5 2 2.5
−1

−0.5

0

0.5

1

1.5

2

2.5

3

cbna Roland Herzog (TU Chemnitz) 4 / 13



Mehrere Gleichungsbedingungen
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Mehrere Gleichungsbedingungen
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Quizfrage

Wie lautet die Lagrange-Funktion für die allgemeine
nichtlineare Optimierungsaufgabe

Minimiere f (x), x ∈ Rn,

sodass gi(x) � 0, i = 1, . . . ,m,

und hj(x) = 0, j = 1, . . . , p ?

L(x , µ,λ) = · · ·

A f (x) + µTg(x) + λTh(x)

C f (x) +
�m

i=1 µi gi(x) +�p
j=1 λj hj(x)

B f (x)− µTg(x) + λTh(x)

C f (x) + λTh(x)
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Ungleichungsbedingung
Minimiere f (x) := x2

1 + x2
2 , x = (x1, x2) ∈ R2

sodass g(x) := x2 − (x1 + 1)2 − 1
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Inaktive Ungleichung
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Die KKT-Bedingungen
Wir nehmen an, x∗ sei ein lokales Minimum der Aufgabe

Minimiere f (x), x ∈ Rn,

sodass gi(x) � 0, i = 1, . . . ,m,

und hj(x) = 0, j = 1, . . . , p.
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Zeit für Ihre Fragen

Was sind Ihre Fragen zu den Themen der
Woche?

→ Benutzen Sie den Chat.
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Fragen und Antworten 1
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Fragen und Antworten 2
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