Inverse Matrix
Beispiel 8.22

1. Forme (A|E) schrittweise um, so dass erste Spaltezu (1 0 0 )T

11 2|10 0 1
1 0 —1]0 1 o |&z822 (4
10 —2/0 0 1 1
(Z3—2Z1)—=2Z3 (1J
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2. zusatzlich die zweite Spalte zu ( 0 1 0 )T

(L1 +2%) = 4

1 1 2 1 0 O (23 —Zy) = 23
(—1)-2, = 2,

0 -1 -3|-1 1 0
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3. zusatzlich die dritte Spaltezu ( 0 0 1 )T. A1
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wird
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ergibt sich in (E|A™1)
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Inverse Matrix

Beispiel 8.22
1. Forme (A|E) schrittweise um, so dass erste Spaltezu ( 1 0 0 )T wird
11 211 0 O 1 1 2 1 0 O
1 0 -1]0 1 0 |&EAZE 4 1 3|1 1 0
2 1 1/0 0 1 2 1 1 0 0 1

0 0
B22)2s (g 1 3.1 1 0
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2. zusatzlich die zweite Spalte zu ( 0 1 0 )T

(L1 +2) =244

1 1 2 1 0 O (Z3 = 25) = Z3 1 0 -1 0 1
(Z1) -2, —» 2,

o -1 -3|-1 1 O e T Ty 0 1 3 1 -1

0O -1 -3|-2 0 1 0 O 0o -1 -1

3. Aber: Mittels Zeilenumformungen lasst sich dritte Spalte nicht zusatzlich zu
(0 0o 1)
umformen, d. h. A ldsst sich nicht vollstindig zu diag(1; 1;1) umformen.

Damit: Das GauB-Jordan-Verfahren fiihrt nicht zum Ziel: A=1 zu A existiert nicht.
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